Typ: GETRIEBEMOTOR

Konstruktion: Permanentmagnet

Kommutierung: Birstenlos

Schutzfunktion: Vollstandig geschlossen

Effizienz:IE 2

Produktname: Biirstenloser Gleichstrom-Schneckengetriebemotor
Nennspannung: 12 V 24 V Gleichstrom

Motortyp: Coreless-Blrstenmotoren

Produktcharakter: Motor mit innerem Treiber und Signalausgangskabel

Nennspannung haben: DC 24V

Leerlaufdrehzahl: 24 V: 260 U/min 160 U/min 44 U/min 30 U/min 14 U/min

Spannung: 6-24 V

Alle Parameter bei 12V halbiert

Anwendungen: Robotik, Kleingerate, Lifter, elektrische Vorhange;

Medizinische Pumpe, chirurgische Werkzeuge, medizinischer Ruhrer, Zentrifugalmaschine; Elektrisches Ventil,
Aktuator, medizinisches Gerat

Elektromotor, gerauscharm, niedriger Strom und kein Funke.

Voltage Noload Load Torque Stall Speedreducer
EFEE mel S WRE WF WK  BE | HR | BE | WE | WEL | R
Workable| Rated Speed | Current | Speed | Current | Torque | Output | Torque | Current | Ratio (L)Size

Rangge | VoltV rom mA rpm mA kg.cm W kg.cm A Ratio mm
6-24V | 24V 44 300 35 1240 50 20 100 5 176 82
6-24v | 24V 30 300 24 1240 70 20 150 5 250 82
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Bitte teilen Sie uns nach lhrer Bestellung die benétigte Geschwindigkeit mit

Verbindungsmethode:

Schwarzes Kabel und blaues Kabel werden an die Stromversorgung ,,-
ausgeschaltet ist, wird der Motor sofort gebremst;

Rotes Kabel schlieBt an Stromversorgung ,,+ “ an;

Weiler Draht: Steuerung der Drehrichtung; bei Verbindung mit schwarzem Draht wird die Drehrichtung geéndert;
Blaues Kabel: PWM-Pulsweitenmodulationsleitung, kann an 0-5 V Pulsweitenregler angeschlossen werden;

“

angeschlossen, wenn das blaue Kabel



