
Beschreibung
Die Vorwärts- und Rückwärtssteuerung des Motors wird verwendet, um den Arbeitsstatus des Motors zu steuern, um
sicherzustellen, dass der Motor präzise gesteuert werden kann. Gilt für Fälle, in denen die Anforderungen an die
Motorsteuerung erhöht sind.

Merkmale
Energieeffizient
Lange Arbeitszeit
Automatische Kontrolle
Unterstützt Gleichstrommotor vorwärts und rückwärts
Support-Limit-Betrieb
Arbeitsleistungs-LED-Anzeige

Parameter
Arbeitsspannung: DC 4V-40V
Arbeitsmodus: Triggermodus
Arbeitstemperatur:-40℃~85℃
Arbeitsfeuchtigkeit: 0% ~ 95% RH
Größe: 83*46*17mm

Funktion-toggle
1: Drücken Sie die Taste 'K1', Motor vorwärts drehen. Dann stoppen Sie, wenn Sie die Taste 'SW1' drücken. Motor
Rückwärts drehen, wenn Sie die Taste 'K2' Drücken
2: Drücken Sie die Taste 'K2'. Motor Rückwärts drehen. Dann stoppen Sie, wenn Sie die Taste 'SW1' drücken. Motor
vorwärts drehen, wenn Sie die Taste 'K1' Drücken

Momentany-funktion
1: Drücken Sie die Taste 'K1'. Motor vorwärts drehen. Dann stoppen Wenn Sie Ihre Hand loslassen, stoppt der Motor.
2: Drücken Sie die Taste ‚K2‘ Motor Rückwärts drehen. Dann stoppen Wenn Sie Ihre Hand loslassen, stoppt der
Motor.

Anwendung: Spielzeug, intelligente Robotersteuerung, intelligentes Auto, Vorhang, mechanische Steuerung

FAQ

F: Über Macht
A: Der maximale Strom bei einer Spannung von 12 V beträgt 20 A und bei einer Spannung von 24 V beträgt der
maximale Strom 10 A. Die maximale Antriebsmotorleistung überschreitet im Allgemeinen 80 W nicht, Es wird
empfohlen, den Stall-Motor als Standard zu verwenden.

F: Was sind die Signalanforderungen, kann ich den Sensor anschließen?
A: Das Signal ist bei niedrigem Pegel aktiv und es kann sich um einen Dreileitersensor (NPN-NO-Typ) handeln. K1,
K2, SW1 und SW2 haben noch diese Spezifikation.




