
Technische Daten Einführung des Motors:

1. Name des Motors: Geschwindigkeitsreduzierung -Turbo Schneckengetriebemotor

2. Nennspannung haben, DC 12V DC 24V
Spannung: DC 12V
Leerlaufdrehzahl: 5/12/18/60 / 96 U / min
Spannung: DC 24V
Leerlaufdrehzahl: 11/24/36/120 / 195 U / min

3. Es wird empfohlen, dass Ihre Projektlast das Nenndrehmoment nicht überschreitet. Wählen Sie eine
Leerlaufdrehzahl in DC 12V, 24V. Es gibt ein entsprechendes Nenndrehmoment und ein entsprechendes
Blockierdrehmoment. Weitere Informationen finden Sie in der folgenden Parametertabelle.

4. Drehrichtung des Motors: CW oder CCW, Unterstützung umgekehrt;
Steuern Sie die Drehung des Motors im oder gegen den Uhrzeigersinn, indem Sie die Art und Weise ändern, in der die
positiven und negativen Elektroden verbunden sind, oder man kann auch durch die Drehzahlregler benutzen, um die
Drehrichtung zu steuern.

5. Getriebematerial: Metallgetriebe verlängern die Lebensdauer des Motors

6.Dieser Motor ist für eine Vielzahl von Mikroautomatisierungsgeräten geeignet. Solange Sie vor dem Kauf bestätigen,
dass die Motorspannung und das Drehmoment Ihrer Wahl für die Spannung und Last Ihres Projekts geeignet sind,
gibt es keine Begrenzung für den Anwendungsbereich dieses Motors.
Zum Beispiel elektrische Vorhänge; Plakatmotoren; Haushaltsgeräte etc.

Der Motor hat beim Arbeiten Standardgeräusche. Wenn Ihr Projekt Anforderungen an das Arbeitsgeräusch des Motors
hat, konsultieren Sie uns bitte vor dem Kauf. Wir geben Ihnen einige Vorschläge. Vielen Dank.



Hinweis: Diese Welle kann Individuell gestalten.




