12V Zahnrad Getriebmotor mit Encoding hoher Drehmoment-Geschwindigkeits-Messungs-Motor fiir DIY Spielzeug

Parameter

Effizienklasse: IE 2

Spannung (V): DC 12V

Drehmoment: 0.11 kg.cm-12kg.cm

Dauerstrom (A): 0.12a-0.3a

druchmesser: @ 25mm

Typ:Getriebemotor

Ausgangsleistungs: 1.25W

Aufbau: Permanentmagnet

Schutzklasse: komplett geschlossen

Zertifizierung: CE, ROHS

Anwendung: Auto, elektrisches Fahrrad, Spielzeug, intelligente Sperre, elektronisches Turschloss, Finger-elektronische Schldsser, Netzschalter,
Fernbedienung Schalter, Hotel Schloss, Mini Schwenk- / Neigekamera usw..

Drehzahl (RPM):
12V: 977rpm 463rpm 201rpm 126rpm 95rpm 55rpm 41rpm 25rpm 19rpm 11rpm 8.6rpm
Achtung: Bitte bestatigen Sie die Spannung und die Geschwindigkeit, bevor Sie bestellen.

Technische Daten

1.Standard-Einsatzbedingungen

1-1 Nennspannung: 12V

1-2 Drehrichtung: CW / im Unrzeigersinn, wenn wir die Seite von Antriebswelle sehen.

1-3 Betriebstemperatur und -feuchtigkeit: Temperaturbereich von -10C ~ + 50C, Feuchtigkeitsbereich von 30% ~ 80%.
1-4 Lagertemperatur: Temperaturbereich von -20C ~ + 60C

2.Messbedingungen

2-1Motorposition: Bei der Messung horizontal zu positionieren

2-2 Stromversorgung: Geregelte DC-Stromversorgung

--Lastgeschwindigkeit: 8.6-977 U / min.

--Robotik, Kleingerate, Fanner, elektrischer Vorhang;

- Medizinische Pumpe, Chirurgie-Werkzeuge, medizinische Rihrer, zentrifugale Maschine; Elektrisches Ventil, Stellglied, medizinisches Gerét.
- Elektromotor, niedriges Rauschen, niedriger Strom und kein Funke.

Ubersetzung: 1/4.4,1/9.28,1/21.3,1/34,1/45,1/78,1/103,1/171,1/226,1/378,1/500

Hinweis: Wahlen Sie nicht die falsche Linie von Rot und Schwarz, sonst wird es Encoder brennen.
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Anschluss An Encoder:

THERRY Anschluss An Encoder
1. MOTOR+
= 2. MOTOR-
3. HALL SENSOR GND
Lol 4. HALL SENSOR Vcc
Motor 654321 5. HALL SENSOR A Vout
6. HALL SENSOR B Vout
Encoder-Ausgang:
Dmm 12 ‘ 16 20 24 28 36 42
AB 3 3 | 12 12 16 16 18
Ausgangsschaltungen Ausgangswellenform
Vee Vee:5 ~ 24V i
REG : 10KQ. A
' Vout
: B
Ny

| GND

Zeilenfunktionsdefinition

Die beiden gelben Linie Auf der linken Seite sind die Motor-Pole.

Die grune Linie und weil3e Linie ist Pulsausgangsleitung,theoretisch ist es ok nur mit einer. Wenn Sie gleichzeitig zwei Linie benutzen, kann man die
Richtung von Motor testen.

Die rot und die schwarze Linie ist Encoder-Leistungsverdrahtung. Rot flr positive, schwarz fir negative, die Spannung ist 3,5-5V.

Hinweis: Wenn Sie die rot und schwarze Linie falsche verbinden, wird der Encoder ausbrennen.
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Verhaltnis Uber die Spannung und Geschwindigkeit
Der Paramter von 12V ist die Halfte von DC24V. Diese Motor ist universal.

Tipp: Stall speed bedeutet Uberziehgeschwindigkeit

B [EVoltage |T#iNo Load A Ei¥BLoad Torque E¥Stall % 2EReducer FF
h:orkable Rated| Speed [current| speed [current| Torque | Output |Torque(Current] Ratio | Size | B4
jlange Volt.V| rpm ma rpm ma kg. cm W kg. cm A 1:00 mm #)g
::6-24‘4’ 12 9T 46 T81 300 0.11 1. 25 0.55 1 4.4 15 30
06-24'5’ 12 463 46 370 300 0.23 1. 25 1.1 1 9. 28 17 82
6-24V 12 201 46 168 250 0.53 1. 25 2. 65 1 21.3 19 84
1 6-24V 12 126 46 100 250 0. 85 1. 25 4.2 1 34 21 85
6-24V | 12 95 46 76 200 1.1 1.25 | 5.5 1 45 21 86
624V 12 55 46 44 200 1. 495 1. 25 9.7 1 T8 23 88
6-24V 12 41 46 32 150 2.5 1.25 12.5 1 103 23 29
6-24V | 12 25 46 20 150 4.2 1. 25 21 1 171 25 91
B-24V 12 19 46 15 120 b. 6 1. 25 28 1 226 2b 92
6-24V | 12 11 46 8.8 120 | 9.45 1.25 47 1 378 27 94
6-24y | 12 3. 6 46 6.8 120 12 1.25 60 1 500 27 96

http://www.einausschlaten.com/

SHENZHEN Lejing INDUSTRY DEVELOPMENT CO.LTD

E-Mail: sale@einausschalten.com

Whatsapp: +86 183 2644 0199




